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↓Celkový pohled na robotizované pracovistě↓ 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

       ↑ pohled na ovl. panel vygenerovaný CW↑                         ↑pohled na snímače a výstupyaplikace↑ 

 

Popis: 

 Pomocí vygenerovaného programu CW ovládáme přes síť ethernet robotizované pracoviště 
v laboratoři automatizace. CW ovládá jednotlivé vstupy a výstupy přes ovladač PLC. Program simuluje 
aktuální pozici motorů pomocí grafiky přístroje Draw v CW, zároveň ukazuje hodnoty vstupů(spouštění 
motorů) a hodnoty výstupů(koncové spínače). CW vygeneroval stránku v kódu html, pomocí jež můžeme 
ovládat robotizované pracoviště přes internet. 
 
Vyjádření poroty: 


