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Foto studenta:


	Posuvník pomocí krokového motoru ovládaný PLC



	
	
	Jméno: Jan Pícha

	
	
	Třída:     C4.S               SPŠ a VOŠ Písek

	
	Pozn: z DMZ odstoupeno
	Ročník:  4
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Blokové schéma návrhu

Schéma posuvníku

Popis:

Řídicí člen generuje 4 logické funkce pro běh 2-fázového krokového motoru. Rychlost otáčení zajišťuje astabilní klopný obvod řešený pomocí IO 555. Obvod je ovládán dvěma bity z PLC, které musejí být převedeny do logiky TTL. Na posuvníku jsou umístěny dva koncové spínače, které jsou napojeny na vstupy PLC a zajišťují, aby nedošlo ke kolizi translační plošinky s plechovým držákem.
