Robot

Trida: 6.0, Gymnazium Pisek

Prijmeni: Stejskal

Jméno: Martin

Email: eleprog@gmail.com

Nazev: Robot

Popis: Odn& rovani vzdalenosti mezi roboty v kolon g pomocilRza reni
Sekce: Elektronika

Popis konstrukce

Ovladaci deska je ftizena
mikrokontrolérem AVR ATtiny2313.V '
Mikrokontrolér ~ komunikuje s PC ips
vesta¥ny USART. K gevodu urovni RS232
a TTL je pouzit pevodnik Urovni MAX232.
Komunikace s PC je vyuZita pro &ba
kontrolu nandtenych hodnot a stavu robota.

Robota pohani 2 12V stejnodme
motory z hasiského majéku. Kizeni moto#
je pouzit duélni H-ristek L298.

Vysilani signéalu

Jako vysila je zatim pouzita bastlic
deska. Srdcem a mozkem vysda je
ATMEGAS. Vysila postup® vysila 8 urovni
S fiznou intenzitou (schody). Tyto Uro¥ysou
zajis€ny de/multiplexorem 4051 a 8 odpory. ATMEGAS posttipdresuje vSech 8 vstiugl051 a pipojuje tak
IR diodu na 8 itznych odpoi. Kazda drovgé trva 1ms. Vysilany signal je j€Stmodulovan na 36kHz.
K odmeérovani 1ms je pouzit Timerl a k modulaci signalpgezit Timer2 mikrokontroléru.

PFijem signalu

Samotné odgtovani probiha pomoci 2 o@ena s tvarovéaem SFH506-36. Ty zaznamenaji pouze IR
signal modulovany okolo 36kHz (dalSi informace tadheetu SFH506). Podle g prijatych impulzi na
kazdémidle se uéi vzdalenost a nateni vysil&e. Resnost ufeni vysil&e je £5 cm.
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Vyjadieni poroty:



